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前言

本书介绍了AnyWireASLINK启动系统时，应用GX Works3进行基本部分设
定的有关内容。

●使用注意事项
关于操作工具和CPU的详细内容，请确认各自的用户手册。
关于AnyWireASLINK从站模块的详情，请确认各自的产品指南。

●关于主控装置的类型
本书中列出了使用RJ51AW12AL的示例。
如果使用其他主控装置，请确认手册并注意不同之处。

●关于功能的支持
主控装置的制造信息、GX Works3各版本支持功能的差异，请确认各自手
册并加以注意。

●记载事项的变更
本书记载的内容可能不经预告而发生变更。



使用GX Works3进行设定

■启动GX Works3

■项目新建
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启动画面

②

③

①

④

项目树

单击

单击

① 选择“ 项目 ” → “ 新建 ”

显示项目树和电路画面及零部件选择等
（项目新建完成）

② 选择“ 系列 ”（这里选择“RCPU”）

③ 选择“ 机种 ”（这里选择“R04”）

④ 单击“OK”按钮

电路画面、零部件选择
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① 双击项目树中的“ 模块构成图 ”

⑤ 从“ 电源 ”内的型号中选择对象，进行配置

⑥ 显示“ 基本基础 ”、“ 电源模块 ”配置后的状态

② “ 模块构成图 ”的设定画面将打开

①

②

③

④

⑤

⑥

■编制模块构成图

③ 从“ 零部件选择 ”中选择要使用的机型，通过拖拽＆
放开进行配置

④ 从“ 基本基础 ”内的型号中选择对象，按照实机搭建
要领进行配置



⑦ 将模块构成图画面左上的 CPU 配置到基础上

⑧ 配置“ 网络模块 ”内的“RJ51AW12AL”

⑨

⑩

⑦

⑧
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⑨ 构成图完成后，通过“ 右击 ” → “ 参数 ” → “ 确定 ”
进行确定

⑩ 将“RJ51AW12AL”追加到“ 项目树 ”中
（模块构成图编制完成）



③ 设定“ 基本设定 ”、“ 刷新设定 ”

③

■模块参数的设定
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① 双击“ 项目树 ”中的“RJ51AW12AL”→“ 模块参数 ”

② “ 模块参数 ”的设定画面将打开

①

②
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※关于用语及功能的详情请确认主控装置的用户手册。

◇基本设定

① 位数据点数设定

选择在 AnyWireASLINK 系统中使用的位数据点数。

② 启动时动作模式设定

选择 AnyWireASLINK 的主控装置启动时，是否自动执行从站模块的参数一同读取。

③ 位数据的双重对照设定

位数据的双重对照将以 1Bit 为单位还是以 16Bit 为单位进行？选择其比例。

④ 错误状态自动复原设定

以 DP、DN 断线异常、参数访问异常为对象，选择异常状态解除时的动作。



〔 使用单台简单更换功能时的注意事项 〕
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⑤ 异常时输出数据 Hold/Clear 设定

选择 CPU 模块停止异常、系统异常、CPU 模块异常、ASIC 访问异常发生时的输出数据动作。

⑥ 异常时字输入数据 Hold/Clear 设定

选择 DP、DN 断线异常中检测到字从站模块时相应字从站的输入数据动作。

⑦ 单台简单更换有效 / 无效设定

选择是否使用单台简单更换功能。

切换单台简单更换功能的有效/无效时，请务必执行自动识别地址。即便将单台简单更换功能设定为有效，
如果未执行自动识别地址，单台简单更换功能也无法正常运行。

※关于用语及功能的详情请确认主控装置的用户手册。



【设定示例】

关于“ 选择每帧传送的字数据点数 ” 

该设定是有关可以将使用的所有字点数与每帧传送的字点数分开考虑的功能设定。
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位数据 位数据

将⑨的设定为“4”的情况

　使用的字数据点数　8 字（输入 4 字、输出 4 字）

可实现输入输出合计 8 字（输入 4 字、输出 4 字）的字传送。

将⑪的设定为“2”的情况

　每帧传送的字数据点数　 4 字（输入 2 字、输出 2 字）

再

1 帧（1st）

⑪的设定⑪的设定

1 帧（2nd）

字输入数据

字输出数据
8 字

⑧ 字数据使用设定

选择 AnyWireASLINK 系统中是否使用字传送。

⑨ 字数据点数设定

选择使用字传送时的字数据点数。

⑩ 字数据传送开始地址

设定使用字传送时的字数据开始地址。

⑪ 每帧的字数据点数设定

选择每帧传送的字数据点数。

※关于用语及功能的详情请确认主控装置的用户手册。

将输入输出合计 8 字（输入 4 字、输出 4 字）的字数据（⑨的设定）分 2 帧以
1 帧 4 字（输入 2 字、输出 2 字）进行传送。

分配给每帧的字数据点数变小的话，所有字数据更新所需的循环次数就会增加，但可以缩短 1 帧的长度。
（可以降低对位数据更新时间的影响）

5 86 7

1 42 3

1W

1W

1W

1W

1W

1W

1W

1W

1W

1W

1W

1W

1W

1W

1W

1W
位数据



［　输入输出信息区域　向网络模块转送（位）　］
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◇设定例

X130　～　X13F

X120　～　X12F

X110　～　X11F

X100　～　X10F

Un¥G3.0　～　Un¥G3.F

Un¥G2.0　～　Un¥G2.F

Un¥G1.0　～　Un¥G1.F

Un¥G0.0　～　Un¥G0.F

PLC设备

Y130　～　Y13F

Y120　～　Y12F

Y110　～　Y11F

Y100　～　Y10F

缓冲存储器地址

Un¥G4099.0　～　Un¥G4099.F

Un¥G4098.0　～　Un¥G4098.F

Un¥G4097.0　～　Un¥G4097.F

Un¥G4096.0　～　Un¥G4096.F

内容

位输出0　～　位输出15

位输出16　～　位输出31

位输出32　～　位输出47

位输出48　～　位输出63

转送

无需识别缓冲存储器地址，可以轻松支持主控装置的缓冲存储器和任意的PLC设备。（以 16位为单位）
请根据需要任意设定刷新功能的对象——六个缓冲存储器。
其他缓冲存储器区域通过编程读取。

这是有关主控装置缓冲存储器的位输出信息区域的刷新设定。
以指定的设备为开头，以 16位为单位，转送至对应的缓冲存储器。

※关于缓冲存储器的详情请确认主控装置的用户手册。

◇刷新设定

①输入输出信息区域
②异常 ID信息
③连接台数信息
④连接 ID信息
⑤警报 ID信息
⑥最新错误代码

［　输入输出信息区域　向CPU转送（位）　］

这是有关主控装置缓冲存储器的位输入信息区域的刷新设定。
对应缓冲存储器的的数据以 16位为单位转送至指定的设备。

PLC设备 缓冲存储器地址内容

位输入0　～　位输入15

位输入16　～　位输入31

位输入32　～　位输入47

位输入48　～　位输入63

转送



使用GX Works3进行IO确认
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[ 监控设备的情况 ] [ 监控缓冲存储器的情况 ]

◇模块开头：是指主控装置等的开头 XY 地址。

◇当前值变更：通过设备 / 缓冲存储器一并监控也可以强制进行数据写入。

向转送方 Y 设备（而非接收方缓冲存储器）写入数据。

开头 XY 地址

①

③② ④③
②

■设备 / 缓冲存储器一并监控

② 选择“ 设备 ”

③ 指定要监控的设备，按“Enter”

② 选择“ 缓冲存储器 ”

③ 指定要监控的主控装置的开头 XY

④ 指定要监控的缓冲存储器，按“Enter”

① 选择“ 在线 ”→“ 监控 ”→“ 设备 / 缓冲存储器一并监控 ”

常 见 问 题

缓冲存储器和设备的支持程序及刷新设定在工作时，需要变更转送方的当前值（数据）。

例） 将 Y 设备的数据转送至网络模块的缓冲存储器时

 转送方：Y 设备　→　接收方：网络模块（缓冲存储器）
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IN0

IN1

LINK

ALM

IN0

IN1

X100

X110

X120

X130

X140

15 14 13 12 11 10 9 8

31 30 29 28 27 18 17 16

7 6 5 4 3 2 1 0

26 25 24 23 22 21 20 19

47 46 45 44 43 42 41 40

63 62 61 60 59 50 49 48

39 38 37 36 35 34 33 32

79 78 77 76 75 74 73 72 71 70 69 68 67 66 65 64

58 57 56 55 54 53 52 51

位输出信息的确认和当前值变更

■位输入信息的确认

指定模块参数刷新设定中“转送（位）至CPU”中设定的设备，进行监控。
这里以将位输入信息区域设定为X100 开头的情况为例进行说明。

指定模块参数刷新设定中的“转送（位）至网络模块”中设
定的设备，进行确认。
设定设备的数据类型非位数据时，使用观察窗口变更当前值。

图像示例为Y设备（位数据类型），因此可以直接变更当前值。

[ 系统构成 ]

③ 位输入 2 点
（位地址 50）

① 位输入 8 点
（位地址 0）

② 位输入 1 点
（位地址 26）

◆与AnyWireASLINK地址号码的对应点位◆
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D0

D1

D2

D3

字地址0的数据

字地址1的数据

字地址3的数据

字地址2的数据

■字输入信息的确认

指定模块参数刷新设定中的“转送（字）至CPU”中设定的设备，进行监控。
这里以将字输入信息区域设定为D0开头的情况为例进行说明。

[ 系统构成 ]

◆与AnyWireASLINK地址号码的对应点位◆

字输出信息的确认和当前值变更

③ 字输入 1 字
（字地址 2）

① 字输入 1 字
（字地址 0）

② 字输入 1 字
（字地址 1）

指定模块参数刷新设定中的“转送（字）至网络模块”
中设定的设备，进行确认。
设定设备的数据类型非位数据时，使用观察窗口变更
当前值。

图像示例为D设备（字数据类型），因此使用观察窗口。
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